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1. Structuri de regulatoare P, I, D, PI, PID, bipoziţionale şi tripoziţionale.  
2. Alegerea şi acordarea regulatoarelor pentru procese rapide. Criteriul modulului (varianta  Kessler). 

Criteriul simetriei.  
3. Proiectarea SRA numerice. Algoritmi numerici obţinuţi prin discretizarea algoritmilor PID continui.  
4. Descrierea sistemelor liniar invariante continue prin modele intrare-ieşire. Ecuaţii diferenţiale. 

Funcţii de transfer. Exemple. 
5. Conexiunea sistemelor continue. Algebra funcţiilor de transfer. Exemple. 
6. Analiza în frecvenţă a sistemelor liniar invariante continue pe baza diagramelor Nyquist şi Bode. 

Studiul stabilităţii. 
7. Arhitectura von Neumann si Harvard. Execuția instrucțiunilor la microcontrolerele din familia PIC18F. 

Unitatea de control. Unitatea aritmetica si logică. Regiștrii WREG și STATUS.  
8. Organizarea memoriei program și a memoriei RAM de date la microcontrolerul PIC18F4455 
9. Adresarea directă (prin bank-uri și Access Bank), adresarea indirectă, adresarea indexată la 

microcontrolerele PIC18F. Exemple 
10. Dispozitive semiconductoare de putere. Dioda, tranzistorul bipolar, tranzistorul MOS, tiristorul. 

Structura. Functionare. Utilizarea lor la realizarea diverselor tipuri de convertoare 
11. Circuite electronice convertoare. Convertoare ca-cc. Redresoare necomandate și comandate. 

Structuri de bază; Convertoare cc-cc. Structuri de bază. Comanda PWM. Caracteristici funcționale;  
Convertoare cc-ca. Configurații de bază. Caracteristici funcționale 

12. Caracterizarea sistemelor de timp real: structură, termene de timp, tipuri de implementări.  
13. Sisteme de operare de timp real (SOTR): rol, structură, obiecte și servicii.  
14. Concepte specifice privind implementarea concurenței  în sistemele de timp real: execuția 

concurentă, resursă partajată, secțiune critică, excluziune mutuală, apariția și prevenirea 
interblocajului.  

15. Mecanisme de comunicare și sincronizare: cozi de mesaje, buffere de mesaje, buffer de flux, 
semafoare.  

16. Planificarea execuției: abordări, planificarea cooperativă și preemptivă, controlul timpului de 
execuție. 

17. Elemente de logica fuzzy şi sisteme fuzzy. 
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